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D - M - 00.00.00.WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.PrzepmiOT SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéfS wymagania ogélne dotygze
wykonania i odbioru robét drogowych przy przebudewiogi gminnejStudzieniec - Grabowiec, km 0+000 —
2+139,27, diug. 2,139 km, gm. Stubice.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SST
Ogodlna specyfikacja techniczna stosowana jdsb gemkument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaocpot jak w pkt. 1.1.
1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST
Zakres robot olkpych szczegodtowymi specyfikacjami technicznymi agle
rozumie i stosowa z n/w specyfikacjami technicznymi:

D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysgdiowych
D.04.01.01 Profilowanie i zagzczenie podia.
D.05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1.4. Okrglenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-aytkowa
(droge) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmujacymi przepisami, stanowdy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdaroéoliczndici zachodacych w toku wykonywania robot.

1.4.8.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.4.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikam@tokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielhcymi jezdnie.

1.4.11 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctvnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tagéZ wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowow.
1.4.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&lu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przez inspekt@@zoru zeszyt z ponumerowanymi stronamizasiy
do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikdéw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegpptwierdzeniu przez inspektora nadzoru.

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niegtine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentguepjektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przspéektora nadzoru.

1.4.19.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgttych do przejmowania i rozktadania ofen od ruchu
na podtae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.



a)Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b&egdaio
oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b)Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstw scieralm a
podbudovd, zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudew

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa #iga do wyréwnania nierOwKoi
podbudowy lub profilu istniagej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni sti#ca do przenoszenia ohzen od
ruchu na podize. Podbudowa mie sktada si¢ z podbudowy zasadniczej |
podbudowy pomocnicze,;.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mie ona skladasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnacgz podbudowy spetniaga, obok funkciji
nasnych, funkcje

1.4.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy zaadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzeir chronkcych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywak pojazdow, umieszczenia
urzadzeh bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczéie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchinido gkbokdsci przemarzania.

1.4.27.Podiae ulepszone - gorna warstwa padplezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.28. Polecenie inspektora nadzoru, (inspektora nadidju- wszelkie polecenia przekazane wykonawcy
przez inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dayezsposobu realizacji robot lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.30. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoqa@nia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrOw geometrycznychy tnas planie i przekroju podiinym) istniepcego
pofaczenia.

1.4.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zangkaji obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu droganal dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.40.Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jg&kah wykonania oraz za
ich zgodné¢ z dokumentagj projektows, SST i poleceniami inspektora
nadzoru.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrglonym w dokumentach umowy przeika
wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyngodnieniami



prawnymi i administracyjnymi, lokalizagj wspétrzdne punktéw gtéwnych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egiamg dokumentaciji
projektowej i dwa komplety ST.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedziadb@a ochror przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru #oowego robot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne wykonawca odtworzywalt na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektoweagtizie zawiera rysunki, obliczenia i
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegoétowngriinkach umowy,
uwzgkdniapcym podziat na dokumentagprojektow:

— Zamawiajcego,
— sporzdzora przez Wykonawe.
- 1.5.3.Zgodnd¢ robo6t z dokumentagijprojektows i ST

— Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynpreekazane przez
inspektora nadzoru wykonawcy stanewczg$¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliy jednym z nich g obowkzujace dla wykonawcy
tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow
obowizuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gdélnych warunkach
umowy”.

wykonawca nie mae wykorzystywa bleddw lub opuszczew
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winreatychmiast powiadomi
inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmigoprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu
ze skali rysunkéw

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetatls zgodne z
dokumentagj projektows | ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEda uwazane za
wartasci docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweinaéntow budowli
musz by¢ jednorodne | wykazywazgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magprzekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niegdqa w peini zgodne z
dokumentagj projektows lub ST 1 wptynie to na niezadowadaj jakosé
elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w sposob okéeny w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji
kontraktu, @ do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot wykonawca przedstawi inspektorowi
nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiedrarmdem drogi i organem



zaradzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieceobot w
okresie trwania budowy. W zaieosci od potrzeb i pogpu roboét projekt
organizaciji ruchu powinien byaktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania rob6t wykonawca dostarczinstaluje i ledzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczaje takie jak: zapory,
Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewquay ten sposob bezpiedmtwo
pojazdow i pieszych.

wykonawca zapewni state warunki widoczciov dziea i w nocy tych
zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne zgled 6w bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kkda
akceptowane przez inspektora nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t wykonawca obwi publicznie przed ich
rozpoczciem w sposéb uzgodniony zzynierem oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ildciach okrélonych przez inspektora nadzoru, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez inspektora nadzoru.
Tablice informacyjne da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robat.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbadf zaptacie i
przyjmuje sg, ze jest whczony w cen umowrns.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyaze ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,
b)podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegstio
przepisow i norm dotyezych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
wiasndci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.
1.5.6.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzeggprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pazarem wywotanym jako rezultat realizacji robot afiraez personel
wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia
Nie wystpuja.
1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ocheonstalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wiadz d¢glacych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamaweaggo w ramach planu ich
lokalizacji. wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzexr w czasie trwania budowy.



Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnimzieurzadzea podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezdaapcego.

1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdow

Nie dotyczy.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawcglbie przestrzegaprzepisow
dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolngci wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodih dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia
zabezpieczage, socjalne oraz spitz odpowiedna odziez dla ochronyzycia i
zdrowia 0s0b zatrudnionych na budowie oraz dlawapmia bezpieczestwa
publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaga
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie
umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét
Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrog rob6t i za wszelkie materiaty i uradzenia
uzywane do robot od daty rozpocgcia do daty zakaiczenia robét (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez inspektora nadzoru).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub
jej elementy byty w zadowalggym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

J&li wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na
polecenie inspektora nadzoru powinien rozpéepboty utrzymaniowe nie
pazniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez
wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisytyezne, ktére sw
jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctiqgzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzeggporaw patentowych idalzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagmawnych odngnie
wykorzystania opatentowanych adzex lub metod i w sposob qgty bedzie
informowa: inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedajagvkopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvwwald wiacicieli i
odnanych witadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiekdet



miejscowych wdczapc w tozrédta wskazane przez Zamawieggo i jest
zobownzany dostarcayinspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjirodia.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiaza spetnienie wymaga
ilosciowych i jakagciowych materiatow z jakiegokolwiekodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptarynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zvazane z dostarczeniem materiatéw do robat.

2.3.INSPEKCJA WYTWORNI MATERIALOW
Nie dotyczy
2.4.MATERIALY NIE ODPOWIADAJ ACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe
wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w miejscu wskazanym przez
inspektora nadzoru. slelnzynier zezwoli wykonawcy naaycie tych
materiatdw do innych robét, hie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialdw zostanie przewastdowany przez inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdugie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, wykonawca wykonuje namveagzyko, licac sk z
jego nieprzyciem i niezaptaceniem

2.5.PRZECHOWYWANIE | SKEADOWANIE MATERIALOW

Materiaty nie lpda sktadowane na terenie budowy - gpsie

bezpdrednie wbudowanie.
2.6.WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Dopuszcza gistosowanie innych materialdw po akceptacji icteprz

inspektora nadzoru w porozumieniu z projektantem.
3. sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyi, ktory
nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jgkavykonywanych robot. Speg
uzywany do robo6t powinien lgyparametrami dostosowany do zakresu robot.

4. transport

Wykonaweca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkdw
transportu, ktére nie wptgmiekorzystnie na jakéé wykonywanych robot i
wiasciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu dnizie zapewni@prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentaciji projektowej, ST | wskazaniach
inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym urpow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgldspetnid wymagania
dotyczce przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do doyaasnych
obciazen na osie i innych parametréw techniczny$todki transportu nie
odpowiadajce warunkom dopuszczalnych aoben na osie mog byc
dopuszczone przez inspektora nadzoru, pod warungigywrocenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drog na koszt wykonawcy.



Wykonawca kedzie usuwa& na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na deatp publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

5. wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umoworaz za jak& zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodhiw dokumentaej projektova, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji rob6t oraz poleceniami inspektnadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgsol
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdreymi okrelonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zostaa, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsokprzez inspektora nadzoru nie zwalnia
wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladng&.

Polecenia inspektora nadzoredh wykonywane nie pgniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawgc pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytglonosi
wykonawca.

6. kontrola jakosci robot

6.1.PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKO SCI
Do obowizkdéw wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty inwestor
harmonogramu robét.

6.2.ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli rob6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zalazom jakaosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robdt i jakéci materialéw. wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapac personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezlxdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameglkne, Ireynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umaw

6.3.POBIERANIE PROBEK

Probki z wbudowywanych materiatoweds pobierane losowo w zaleoici od potrzeb i w przypadku
watpliwosci co do ich jakéci. Zaleca si stosowanie statystycznych metod pobierania probplstych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mday¢ z jednakowym prawdopodoldistwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie inspektora nadzoru wykonawedzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmrzez Wykonawg usungte
lub ulepszone z witasnej woli. Koszty tych dodatkolwybada pokrywa wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

6.4.BADANIA | POMIARY
Wszystkie badania i pomiaryedls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

6.5.RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bdzie przekazyw& inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &adjak
najszybciej, nie pgniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane inspektorowi nadzoru na formularzeetitug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraoih.

6.6.BADANIA PROWADZONE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU

Dla celdow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatovradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony wykonawcy i producenta metesi.



Inzynier maze pobieré probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty wykonawcyasniewiarygodne, to lrynier poleci wykonawcy
lub zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luldatkowych bad® albo oprze si
wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i rob6t z dokumentagprojektovs i ST. W
takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dtadwych bada i pobierania prébek poniesione zostan
przez Wykonawe.

6.7.CERTYFIKATY | DEKLARACJE
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodd§é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez ST, k@a partia dostarczona
do robo6t kdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8.DOKUMENTY BUDOWY
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyibowigzujacym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowey kavmca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami [2] spoczywa na
wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigaco i keda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sibowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechnily, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem wykonawcy i inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez inspektora nadzoru programu zajeena jakdci i harmonograméw robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia inspektora nadzoru,

— daty zaradzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanid@jch i ulegajcych zakryciu, czsciowych i ostatecznych
odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed itrakcie wykonywania
robot,

— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padden, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjaienia wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przedt@one
inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si



Decyzje inspektora nadzoru wpisane do dziennilkdoly wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje ilsjora nadzoru do ustosunkowania. $trojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poledewykonawcy robot.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczae¢siopr6cz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sface
dokumenty:
a) zgtoszenie realizacji zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) protokoty odbioru robot,

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaomitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla inspektora nadzoru i przedstawiane dadug|
nazyczenie Zamawiagego.
7. obmiar robot

7.1.0GOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Obmiar rob6t bdzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z dokntach
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym pdwamieniu inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.
Nie przewiduje s obmiaréw miesicznych.
7.2.ZASADY OKRESLANIA ILO SCI ROBOT | MATERIALOW
Dhlugcsci i odlegtaici pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.
7.3.URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez inspektora nadzoru.

7.4.WAGI | ZASADY WA ZENIA
Nie dotyczy.
7.5.CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary leda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcimkbdt.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblica keda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W ramiaku miejsca szkice magby¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarzigodniony z laynierem.

8. odbidr robot

8.1.RODZAJE ODBIOROW ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0DBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reatjizulegra zakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdaviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hammavagolnego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru.id@diedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolwydi powiadomienia o tym fakcie
inspektora nadzoru.



1.

2.

3.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier na podstawie dokumentow zawiaraich
komplet wynikdw badé@laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagj
projektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0DBIOR CZESCIOWY
Nie wystpuje.
8.4.0DBIOR OSTATECZNY ROBOT
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie raetstggo wykonania
robét w odniesieniu do ich iai, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow®do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do dziennika budowy z
bezzwilocznym powiadomieniem na&imie o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, licac od dnia potwierdzenia przez inspektora nadzokoriczenia
robot i przygcia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaepwzez
Zamawiajcego w obecriei inspektora nadzoru i wykonawcy. Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania robot z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapakna realizaci
ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajcych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot eiipjacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot @agowych lub
robét uzupetniajcych w warstwigcieralnej lub robotach wykmzeniowych,
komisja przerwie swoje czynéd i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjgje jakag¢ wykonywanych robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odlmdgaymaganej
dokumentagj projektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésteo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robot jest
protokot odbioru ostatecznego robot spdzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zohpany przygotowa
nastpujace dokumenty:

dokumentag projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkow, jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekumentéw umowy i
ew. uzupetnigjce lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,



ok

dzienniki budowy (oryginat),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne
z ST, iew. PZJ,

deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw
zgodnie z ST i ew. PZJ,

opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiarow zatczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodn&er 2
PZJ,

kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej wentaryzaciji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcwyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub
uzupetiajce kpda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawgsjo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzunpehcych
wyznaczy komisja.

8.5.0DBIOR POGWARANCYJNY
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyaor zwizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyiciadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzgidnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiortestay
robot”.

9. podstawa ptatndci

9.1.USTALENIA OGOLNE
Podstaw pfatndci jest cena z przetargu

9.2.WARUNKI UMOWY | WYMAGANIA OGOLNE D-M-00.00.00
Koszt dostosowania ¢ido wymagé warunkéw umowy i wymage ogoinych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oi{ome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetarysie.
9.3.0BJAZDY, PRZEJAZDY | ORGANIZACJA RUCHU
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgagjzruchu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektapektorowi nadzoru i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnig wynikajacych z posfpu robaét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuije:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwizane
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (r 89, poz. 414).
2. Zarmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwwécz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. e 1995 r., poz. 29).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziifz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).



D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.PrRzEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Sifwymagania ogoine dotygze wykonania i
odbioru robot drogowych przy przebudowie drogi gnepStudzieniec - Grabowiec, km 0+000 — 2+139,27,
dtug. 2,139 km, gm. Stubice.
1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi ok@wjaca podstaw do
stosowania jako dokument przetargowy i przy zlecanealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia
robdt zwazanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i mapcymi na
celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogesez potaenia obiektow
inzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysodmowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i

punktow wysokéciowych wchodaz:

(c) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw
gtdbwnych osi trasy i punktéw wysokmowych,

(d) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

(e) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw
roboczych),

(wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

(g) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroneh iprzed
zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utajeyaj odszukanie i

ewentualne odtworzenie.
1.4.OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1.Punkty gtdbwne trasy - punkty zatamania osi trasymkby kierunkowe
oraz pocatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podami w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyaeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1.0OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogodlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganialogtpkt 2.

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nafestosowa pale drewniane z
gwozdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o
dtugcdici okoto 0,50 metra.



Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie
punktéw zatamania trasy, powinny ri@ednic od 0,15 do 0,20 m i dlugo
od1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane
srednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych
w istniepcej nawierzchni bolce stalovseednicy 5 mm i dtugéri od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRZET
3.1.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogodlne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2.SPRZET POMIAROWY
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckovych naley
stosowa sprzt dostosowany do zakresu robot.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw
wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadioo
pomiaru.

4, TRANSPORT
4.1.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALOW
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymi

srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0GOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-Q00

~Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyaujacymi
Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien w oparciu o
dokumentag projektowg obliczy¢ wspoétrzdne punktow gtéwnych trasy.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawejo, \Wykonawca
powinien przeprowadziobliczenia i pomiary geodezyjne niedne do
szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtag
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@waspektora nadzoru o
wszelkich bédach wykrytych w wytyczeniu punktow gtdwnych tragjub)
reperow roboczych. Btly te powinny by usunete na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w
dokumentacji projektowejpszgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu.



Jezeli wykonawca stwierdzi,ze rzeczywiste redne terenu istotnie
roznia sie od rzednych okreslonych w dokumentacii projektowej, to
powinien powiadomi o tym inspektora nadzoru.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powiniyd bmieniane przed
podgciem odpowiedniej decyzji przez inspektora nadz@azystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentaciji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przez inspektadzoru,
zostam wykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie powiadomienia
inspektora nadzoru oznacza, roboty dodatkowe w takim przypadku cligi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przegehltora
nadzoru.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@mlaidiowe]

realizacji robot nates do obowiazkow Wykonawcy.
5.3.SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GEOWNYCH OSI TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne rany by
zastabilizowane w sposob trwaty, przyyaiu pali drewnianych lub stupkow
betonowych, a tate dowhzane do punktéw pomocniczych, padomych poza
grania robot ziemnych. Maksymalna odlegtqpomidzy punktami gtownymi
na odcinkach prostych nie mprzekracza500 m.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wyn®500 metréw.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zazanych z
wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzysych. Jako repery robocze
maozna wykorzystéa punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repasipacze nalgy zatazy¢ w
postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattowimikstalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluazgjosiadanie, zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby
sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstgsuac
niwelacg podwojra w nawigzaniu do reperow matwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajce wyrane i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegog¢dne,;.
5.4.ODTWORZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowg
oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamaega, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtownych i w punktach
paosrednich w odlegtéci nie rzadziej i co 50 metréw.



Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety
punktéw osi trasy naky wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe,.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdw wymienionych
w pkt 2.2.

5.5.WYZNACZENIE PRZEKROJOW POPRZECZNYCH
Nie dotyczy. , ]
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 6. ]
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania
ogolne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania
0golne” pkt 8.
Odbior rob6t zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na
podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezymiud protokotu z

kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktadspektorowi nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
Koszt robét geodezyjnych miéci sie w cenie kontraktu
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D-05.03.05. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP

1.1.PrzepbmioT ST
Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclanigj (SST) $ wymagania ogoine
dotyczice wykonania i odbioru robét drogowych przy przebaig drogi gminnej Studzieniec - Grabowiec, km
0+000 — 2+139,27, diug. 2,139 km, gm. Stubice.
1.2.ZAKRES STOSOWANIA OST
Ogllna specyfikacja techniczna stosowana jesko jdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t jak w pkt. 1.1.

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
USTALENIA ZAWARTE W NINIEJSZEJ SPECYFIKACJI DOTYCX ZASAD PROWADZENIA
ROBOT ZWIAZANYCH Z WYKONYWANIEM WARSTWY SCIERALNEJ GRUBGCI 3 CM, STANDARD I,
| WARSTWY WIAZACEJ GRUBGCI 5 CM TAKZE STANDARD Il Z ZAKRESEM WG POZ4 | 6
KOSZTORYSU KATEGORIA RUCHUKR1.

1.4.OKRESLENIA PODSTAWOWE
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peiacza mineralnego o oklenym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedsiiloscia asfaltu, wytworzona
na gonco, w okrélony sposob, spetniaga okrélone wymagania.

1.4.3.Pozostale okgtenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
Dla kategorii ruchu KR 1 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg i za zgoglInzyniera.
3. SPRZET

3.1.0OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2.SPRZET DO WYKONANIA NAWIERZCHNI Z BETONU ASFALTOWEGO

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedtgo powinien wykaza
sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
(h) wytwérni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-

asfaltowych,

(i) uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
(i) skrapiarek,
(k) walcow lekkich,srednich i cezkich ,
() walcow stalowych gtadkich ,
(m) walcéw ogumionych,
(n) szczotek mechanicznych lub/i innych agdzen czyszczcych,
(o) samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub tesdm.

Przebudowa drogi gminnej Studzieniec - Grabowiec

4. TRANSPORT
4.1.OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na roztadk.




Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimiew przekracz& 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@awan

Zaleca s stosowanie samochodow termoséw z podwdjn§eidnami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2.PROJEKTOWANIE MIESZANKI MINERALNO -ASFALTOWEJ

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z inspdz@u (IN), Wykonawca dostarczy
IN do akceptacji projekt skladu mieszanki mineradsfaltowej oraz wyniki bada laboratoryjnych
poszczegolnych skiadnikéw i prébki materiatdw poteraw obecnéi Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
(p) doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
(q) doborze optymalnej ikei asfaltu,
(r) okredleniu jej wtasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedtic sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powinier¢ lugtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla.

5.2.2.Warstwa wizaca z betonu asfaltowego

Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mailmych do warstwy wizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirttsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwy wizacej, z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach. Sktad mieszanki minerakfaltowej powinien kiyustalony na podstawie bada
prébek wykonanych wg metody Marshalla; probki pawirspetnigé wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do
5.

Wykonana warstwa wkaca, z betonu asfaltowego powinna spetmvigmagania podane w tablicy 6 Ip.
od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wbec MMA

Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1 KR 3 do KR 6
Modut sztywnéci petzania”’, MPa nie wymaga s¢ | > 14,0 £18)"
Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w 2) )
temperaturze 60C, kN 255 2 10,0
Odksztatcenie prébek jw., mm 0d 2,0do 5,0 od 2,0do 4,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od15do4,5 | od2,0do4,0
5 Wypoe’rnlenle wolnej przestrzeni w prébka 0d 75.0d0 90.0| od 78,0 do
jw., %
86,0
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od1,5do5,0 | od3,0do5,0

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy whzacej, wyrownawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu



Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od
kategorii ruchu

Wymiar oczek sit KR 1 | KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od0 od 0 od 0 od 0 do
do20 | do16 | do12,8 | do25 do 20 16Y
Przechodzi przez
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 | 87+100 100
16,0 75-100| 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 | 78+100 | 85+100 62+-83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+-86 62+84 50+69 50+75 60+-83
6,3 47+76 53+80 55+76 45:63 45-67 54+73
4,0 40+67 42+69 45+65 3252 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartaé

ziarn > 2,0 mm | (45:70) | (46+70) | (45+65) | (59:75) | (59+75) | (55+70)

0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 10+22 9+22 13+25
0,30 10+25 11+24 15+35 8+19 7+19 10-21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8

Orientacyjna
zawartgc¢ asfaltu w| 4,3:5,8 | 4,3:58 | 4,5:6,0 | 4,0:55 | 4,0:55 4,3+5,8
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubaglym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikdw, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikow, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza gidozowanie olgjtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikow mpgwvynosi: jedna dzialka elementarna wagi, wellie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosi
-dlaD 50 od 145C do 165C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemndgodaniu wypetniacza
uzyskata wtaciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna dwyzsza o wecej
niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerabfatowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwwgaost:

-zD 50 od 149C do 176 C,

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i réwne.

Powierzchnia podiea powinna by sucha.

WARUNKI PRZYST APIENIA DO ROBOT
Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od 1BC dla wykonywanej warstwy grubci < 8 cm. Nie dopuszczagsitktadania mieszanki mineralno-
asfaltowej na mokrym podita, podczas opadbéw atmosferycznych oraz silnegawi@y > 16 m/s).
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W YKONANIE WARSTWY Z BETONU ASFALTOWEGO
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bywbudowywana uktadask wyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacj projektov.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna tigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegzgzania powinna wyndshnie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 130C,

Zageszczanie nalgy rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia ulgonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdénbadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadn@¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w ST.

6.4.BADANIA DOTYCZ ACE CECH GEOMETRYCZNYCH | W £ASCIWO SCI WARSTW

NAWIERZCHNI
z betonu asfaltowego

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentagcprojektove, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dgzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak 7i5 cm.

Réwnos¢ warstwy

Nierownaci podiwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierasg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

L Drogi i place Warstwa warstwa
p. giip scieralna wiazaca
1 Drogi klasy L 9 12

Pochyleniapoprzeczne warstwy

Pochylenia poprzeczne warstwy z betonu asfaltowsgodcinkach prostych i na tukach powinny by
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancgj + 0,5 %.

Rzedne wysokdciowe
Rz¢dne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentacprojektowe, z toleranci + 1 cm.
Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentgagpjojektovs, z toleranci 5 cm.

Grubosé warstwy
Grubag¢ warstwy powinna by zgodna z grubimia projektows, z toleranci = 10 %.
Ztgcza poprzeczne, podlne nie wystpuj a.
Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, prostopadle do osiaczta w konstrukcji

wielowarstwowej powinny by przesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by
calkowicie zwhzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
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Kraw edz, obramowanie warstwy

Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane, a w miejscach gdzie zaszta konieéémbcicia
pokryte asfaltem.

Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszezych sé i spckanych.

Zageszczenie warstwy i wolna przestragw warstwie

Zagzszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0GOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2.JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwakisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova i ST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN682%:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Umowa z cea z przetargu

9.2.CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

(s) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
(t) oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekorganizacji ruchu,
(u) dostarczenie materiatow,
(v) wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,
(w)posmarowanie lepiszczem kredei urzdzeh obcych i krawznikow,
(x) skropienie midzywarstwowe,
(y) roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
(z) obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
(aa) przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmie;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.NorRmMY



D -07.02.01. OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

1.1.PrzepmioT ST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckanigj (ST) 8 wymagania ogélne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych przy przebudedrogi gminnej Studzieniec - Grabowiec, km 0+000 —
2+139,27, dhug. 2,139 km, gm. Stubice.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obmvjica podstaw do stosowania jako dokument
przetargowy i przy zlecaniu i realizacji rob6t wymionych w punkcie 1.1.:

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t
zwiazanych z wykonywaniem i odbiorem oznakowania pioagev
zastosowanego na drodze, w postaci znakéw ostrzzgatu.
1.4.OKRESLENIA PODSTAWOWE
1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami
albo symbolami, zwykle umieszczony na konstrukgparczej.

1.4.2.Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzktorego
umieszczana jest §@&znaku. Tarcza m@ by wykonana z rénych materiatow
(stal, aluminium, tworzywa syntetyczne itp.) - jgkdnolita lub sktadana.

1.4.3.Lico znaku - przednia ez¢ znaku, staaca do podania téei znaku. Lico
znaku mae by wykonane jako malowane lub oklejane (fadidblaskow lub
nieodblaskow). W przypadkach szczegdélnych (znak z przejrzystyarzyw
syntetycznych) lico znaku me by zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktorego lico wykjazartasciwosci
odblaskowe (wykonane jest z materiatu o odbiciu q@dmym - wspotdranym).

1.4.9.Znak nowy - znak kytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany
w okresie do 3 miesty od daty produkciji.

1.4.11.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podami w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyaeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
2. materialy
2.1.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganialogtpkt 2.
2.2.APROBATA TECHNICZNA DLA ZNAKOW
Znaki drogowe powinny méecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”)
nadany przez uprawnianpednosti.



2.5. TARCZA ZNAKU
2.5.1. Trwalas¢ materiatdw na wplywy zewtrzne

Materiaty wyte na lico i tarcz znaku oraz patzenie lica znaku z targz
znaku, a take sposob wykaczenia znaku, mugavykazywa petrp odporndé
na oddziatywanidéwiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczne i
wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicang/(n
korozg elektrochemiczy) - przez caty czas trwatoi znaku, okrélony przez
wytwércee lub dostawe. Blacha stalowa ocynkowana lub aluminiowa grub. 2
mm.

Producent lub dostawca znaku obgmainy jest przy dostawie olies,
uzgodnion z odbiorg, trwatas¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a
takze udostpni¢ nazyczenie odbiorcy:

(bb) instrukcg montau znaku,
(cc) dane szczegoétowe o ewentualnych ograniczeniaclhsowianiu znaku,
(dd) instrukcg utrzymania znaku.

Tarcza znaku musi Byéwna i gtadka - bez odksztatcptaszczyzny
znaku, w tym pofatdowg wgie¢, lokalnych wgniece lub nierowndgci itp.
Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwichrowapegatdowanie itp.) nie
moze wynosé wigcej niz 1,5 % najwtkszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku mugby¢ rOwne i nieostre. Znieksztalcenia
krawedzi tarczy znaku, pozostate po ttoczeniu lub inngobcesach
technologicznych, ktérym tarcza ta (w znakach dvogdn skladanych -
segmenty tarczy) byta poddana, muby¢ usuntte.

2.6.ZNAKI ODBLASKOWE

Tta znakdw winny b§ wykonane z folii odblaskowej Il generacji,
posiadé petne zwizanie z ptyd znaku przez caty czas deklarowanej tr&ato
znaku. Niedopuszczalne kkalne niedoklejenia, ztuszczenia, odklejenia lub
odstawanie folii na kragdzi tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposob palczenia folii z powierzchiaitarczy znaku powinien
uniemaliwiac jej odhczenie od tarczy bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub ob#zgeznakdw na folii
odblaskowej, technologia malowania lub klejeniaza®sowane w tym celu
materiaty powinny b§ uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyyciu folii odblaskowych
powinien wynosi od 7 do 10 lat, w zak@osci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinnadsowna i gltadka, nie magna niej
wystepowa lokalne nieréwnéci i pofatdowania. Niedopuszczalne jest
wystepowanie jakichkolwiek ognisk korozji, zarowno nanperzchni jak i na
obrzezach tarczy znaku.



Wymagana jest taka wytrzymaéopofaczenia folii odblaskowej z targz
znaku, by po zgciu tarczy o 90przy promieniu tuku zgicia do 10 mm w
zadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakow odblaskowych musi bgbezpieczona
matowg farlba nieodblaskow barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o
wspotczynniku luminancji 0,08 do 0,10 - wedtug wzastanowicego
zalcznik do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowydRa8]. Gruba¢
powitoki farby nie mae by mniejsza od 2(im. Gdy tarcza znaku jest
wykonana z aluminium lub ze stali cynkowanej ograawynkowanie to jest
wykonywane po uksztattowaniu tarczy - jej keglzie mog pozosta
niezabezpieczone farlmchronn.

3. sprzet
3.1.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2.SPRZET DO WYKONANIA OZNAKOWANIA PIONOWEGO

Wykonaweca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego

powinien wykazé si¢ mazliwoscia korzystania z spetu pozwalagcego

na realizag kontraktu.
4. transport
4.1.OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

Transport znakow i spet (uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien s¢
odbywa srodkami transportowymi w sposob uniethwiajacy ich przesuwanie
Si¢ W czasie transportu i uszkadzanie.

5. wykonanie robot
5.1.0OGOLNE ZASADY WYKONYW ANIA ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w ST D-M30M@O
~Wymagania ogoélne” pkt 5.

Przed przysipieniem do robot naky wyznaczy:

(e)lokalizacg znaku, tj. jego pikieta oraz odlegté¢ od krawedzi jezdni,
krawedzi pobocza umocnionego lub pasa awaryjnego pgstoju
(Hwysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakow ngleabezpieczyw
taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru robtitiata maliwos¢
sprawdzenia lokalizacji znakéw.

Lokalizacja i wysok& zamocowania znaku powinny dygodne z
dokumentagj projektows.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

(g)odchytka od pionu, nie weej niz + 1 %,

(h)odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieggej niz £ 2 cm,

(i) odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od krawzi jezdni utwardzonego
pobocza lub pasa awaryjnego postoju, nieceji nz £ 5 cm, przy



zachowaniu minimalnej odlegio umieszczenia znaku zgodnie z

Instrukcp 0 znakach drogowych pionowych [28].

Tarcza znaku musi Byzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob
uniemaliwiajacy jej przesuricie lub obrot.

Materiat i spos6b wykonania paizenia tarczy znaku z konstrukcj
wsporcza musi umaliwiaé, przy wyciu odpowiednich narzlzi, odhczenie
tarczy znaku od tej konstrukcji przez caty okregtkiowania znaku.

Przebudowa drogi gminng Studzieniec - Grabowiec

Na drogach i obszarach, na ktorych wpsija czcste przypadki dewastacji
znakow, zaleca sistosowanie elementowaeznych o konstrukciji
uniemaliwiajacej lub znacznie utrudniggej ich rozkczenie przez osoby
niepowotane.

6. kontrola jakosci robot
6.1.OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO S$CI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 6.

Wszystkie materiaty dostarczone na budanaprobat techniczi lub z deklarag zgodndci wydary
przez producenta powinny bgprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniayow.

W czasie wykonywania robét nalesprawdzé:
() zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentapyojektova (lokalizacja, wymiary, wysokid
zamocowania znakéw),

7. OBMIAR ROBOT

7.1.OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2.JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostkami obmiarowymas
9. szt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnych

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2.0ODBIOR OSTATECZNY

Odbior rob6t oznakowania pionowego dokonywany @stasadzie
odbioru ostatecznego.

Odbior ostateczny powinien &yglokonany po catkowitym zakozeniu
robdét, na podstawie wynikéw pomiarow i bagakasciowych okrglonych w
punktach 2 i 5.

8.3.0DBIOR POGWARANCYJNY

Odbioru pogwarancyjnego naledokona po uptywie okresu

gwarancyjnego, ustalonego w ST.



9. podstawa ptatndci
9.1.OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNOSCI

Platng¢ za cate zadanie wg umowy z przetargu
9.2.CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowana@ivego
obejmuje:
(K)prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
() wykonanie fundamentow
(m) dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
(n)zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
(o)przeprowadzenie pomiaréw i badawymaganych w specyfikacji
technicznej.
10. przepisy zwizane
Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom Is&dy stosowania znakow
I urzadzen bezpieczéstwa ruchu. Zat. nr 1 do zadzenia Ministra Transportu i
Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (MonRattski Nr 16, poz. 120).



