Wszystkie roboty, ktore bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i pofozenie
tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny byc zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone
przez Wykonawcg Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. )

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizagji robot nalezg do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w Sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkdw betonowych, a takze dowiazane do punktow
pomocniczych, polozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odlegios¢ pomigdzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokodciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zalozyC poza granicami robdt zwiazanych 7 wykonaniem trasy
drogowej i obielktow towarzyszacych. Jako repery robocze moina wykorzysta€ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zalozy¢ w postad stupkdw betonowych lub grubych ksztattownikdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okredlac z taka dokfadnoscia, aby $redni bigd niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyraine i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentadii projektowe;.

05 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gidwnych i w punktach posrednich w
odlegiosci zaleinej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

- Dopuszczaine odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentadii
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drdg ekspresowych lub 5 cm dia pozostatych
drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoéca do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w dokumentadji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢é materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczaine tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
Ma powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
Wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot | w miejscach zaakceptowanych
Przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegiosé miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do
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uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegios¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. ' _ o )

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiad wykonanie nasypow | wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOY

6.1. Ogéine zasady kontroli jakoéci robot
Ogdine zasady kontrofi jakosd robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakodci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadziC wedtug ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach | wytyanych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogéine zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robdt zwiazanych z wyznaczeniem obiektw jest czesciq obmiaru robdt mostowych.
. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru robét
Ogdine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robdt

Odbidr robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyinych lub protokéu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedklada
Inzynierowi. '

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1, Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnoéci
2 Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogaine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktdw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
= uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokasciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
= Zzastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
vtatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie. _

9.3. Ilo$¢ jednostek obmiarowych:
Projektowana ilo5¢ jednostek obmiarowych wynosi: 3.188 km
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Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.




D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW
1, WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) sa vaagama
dotvczace Wy konania i odbioru robét rozbiorkowvch dla tematu @ remont ulicy

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest wykorzystywana jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pki. 1.1

4.3, Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
rozhiérka:
—~ warslw nawierzchni z ptyt chodnikowych,
- kraweznikow, cbrzezy
] - chodnikdw,
. : - przepustéw betonowych, itp.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogblne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt
1.5,

2. MATERIALY

21. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace maleriatiw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 2.

2.2. Rusztowania r

‘ Ruszlowania robocze przestawne przy rozbiorce przepustow moga by¢ wykonane z drewna

{ub rur stalowych w postaci:

- rusztowan koziowych, wysokoéci od 1,0 do 1,5 m, skiadajacych sig z lezni z bali (np. 12,5
12,5 cm), nég z krawegdziakow (np. 7,6 x 7,6 cm), stezen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

. - rusztowari drabinowych, skiadajacych sig z drabin (np. diugoéci 6 m, szerokoéci 52 cm),

usztywnionych stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na kiérych szczeblach (np. 3,2 x 6,3 cm)
ukiada si¢ pomosty z desek,

~ przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowych $rednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach
klatek okofo 1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z rur stalowych érednicy 108
mm i katownikow 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1.5m,

~ fusztowan z rur stalowych Srednicy od 33,5 do 76,1 mm potaczonych tacznikami w ramownice i
kratownice.

3. SPRZET |

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pki

3.2. Sprzet do rozbi'}nrki

Do wykonania robol zwigzanych z rozbitrkg elementow drég i przepustdw moze byé
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
= Spycharki,
=~ tadowarki,
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- zrywa rii,
mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,
— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. 0golne wymagania dotyczace transportu

Ogbine wymagania dotyczace transportu podano w S8T D-M-00.00 00 Wymagania ogéine”
pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbiérki

Material z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.4, Og6Ine zasady wykonania robot
Ogoine zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

; Roboty rozbidrkowe elementéw drog i przepustow obejmujg usuniecie z terenu budowy
. - wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub
wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

2 Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
inspektor Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacii, w kiarej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywac mechanicznie lub recznie w sposéb ckreslony z
Inspektorem Nadzoru. i
W przypadku robot rozbidrkowych przepustu nalezy dokenad: 1
odkopania przepustu,
ew. ustawienia przenosnych rusztowarn przy przepustach wyzszych od okoto 2 m,
rozbicia elementéw, ktorych nie przewiduje sie odzyskac, w sposéb reczny lub mechaniczny z
ew. przecieciem pretoéw zbrojeniowych i ich odgieciem,
demontazu prefabrykowanych elementéw przepusiow - rur z uprzednim oczyszczeniem spoin i
czesciowym usunigciu faw, przy zalozeniu ponownego ich wykorzystania,

Wszystkie elementy mozliwe do powtérmego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja sie wiasnoscig Wykaonawcy,
powinien on przewiei¢ je na miejsce okre$lone lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy | materiaty, kiére zgodnie z SST staja sie wiasnoscia Wykonawcy, powinny byé
usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementow drog i przepustéw znajdujace sie w

. miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny

by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegGinosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody
opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych nalezy wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruniem do poziomuotaczajacego terenu i zagescic zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne®.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakoéci robot i

Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00,00.00 Wymagania ogdélne” pkt 6.
6.2, Kontrola jakos$ci robét rozbidrkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiérkowych oraz gprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przewidzianych do powtérmego
wykorzystania. -

Zageszczenie gruntu wypeiniajacego ewentualne doty po usuniglych elementach nawierzchni
ogrodzen i przepustow powinno speiniaé odpowiednie wymagania okreslone w OST D-02.00.00
Roboty ziemne".




7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogéline zasady ocbmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg cbmiarowsg robot zwigzanych z rozbidrkg elementdw drog jest:
_ dia nawierzchni i chodnika - m” (metr kwadratowy),
_ dia kraweznika, obrzeza - m {meltr),
- dla przepustow i ich elemen!bw

a) betonowych - m® (metr szeécienny),

b) prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr).

3. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rebot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogbine® pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnoéci podanc w SST D-M-00,00.00 ,Wymagania
ogdine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesoriowanie materiatu uzyskanego z rozbibrki, w celu ponownego jej uzycia, z
utozeniem na poboczu,
~ zatadunek i wywiezienie materialow z rozbidrki,
wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
b} dla rozbidrki kraweznikéw i obrzezy:
- odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikdw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
= zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
- zatadunek | wywiezienie materiatu z rozbidrki,
- wyrdwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
¢) dia rozbidrki chodnikdw:
~ reczne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materialéw chodnikowych,

- ew. przesoriowanie maleriatu uzyskanego z rozbiérki w celu ponownego jego uzycia, z
utozeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
~ -zatadunek | wywiezienie matedatow z rozbidrki,

wyréwnanie podfoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
d) dla rozbi6rki przepustu: -

~ odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, urnocnien itp.,
- ew. ustawienie rusziowan i ich péZniejsze rozebranie,
= rozebranie elementdw przepustuy,
~ sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

~ zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zageszczeniem do uzyskania ls 2 1,00 wg BN-77/8931-
12 1),

=~ uporzadkowanie terenu rozbidrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zagcszc:zenia gruntu.
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p-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST .
Przedmiotem niniciszej szczegolowej specyfikacji tcclmicmc_j (SST) s3 Wymagania

Jotvczace wykonania i odbioru robot ziemnych dla tematu : remont ulicy

" e — aad

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacia techniczna (SST) jest wykorzystywana jako dokument przetargowy
przy decaniu i realizacji robét okreslonych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
budowy lub modernizagji drdg i obejmuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. III-IV),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

1.4. Okresienia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, speiniajaca warunki statecznosci | odwodnienia,

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czeS¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rOWOwW,

"1.4.3. WysokoéC nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp Sredni - nasyp, ktdrego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki ~ nasyp, ktorego wysokoé¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktdrego giebokosc jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni ~ wykop, kidrego glebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

149, Wykop gieboki - wykop, ktdrego glebokost przekracza 3 m.

;.A.lo.ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie pasa robot
rogowych.

1.4.11.0ckop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, polozone poza pasem robdt
drogowych.

1.4.12.0dklad - miejsce wbudowania lub skladowania (cdwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
:‘Ykﬂﬂywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwiazanych z trasq
rogowa.

1.4.13.Wskainik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okresiona
WQ wZzoru:

1,=£4
Pas
gdzie:
M - gestosC objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m?),
As - maksymaina gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okresiona
w normalnej probie Proctora, zgodnie 2 PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zageszazenia gruntu
w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], (Ma/m®).

1-4-}6. Wskaznik réznoziamistosa - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnoSE gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru:




ie:
ﬁ - Srednita oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dyo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.17. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definiciami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

~ 1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatlow

Ogdine wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SS5T D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.
Tablica 2. Podziatl gruntdw pod wzgledem wysadzinowosa wg PN-S-02205

Lp. | Wyszczegdinienie | Jed- Grupy gruntow
Wiasciwoda nostia Niewysadzinowe Watplivwe Wysadzinowe
1 | Rodza) grunty - rumosz ~ piasek pylasty | malo wysadzinowe
: niegliniasty —~  pwietrzelina — glina piasz-
~ 2wir gliniasta aysta M‘f‘- ]
- pospdiia - rumosz glniasty gins e élf na
~ piasek gruby = wir gliniasty — it itpi ty, it
= pasckiedd |- pospiiia pylasty '
— piasek drobny gliniasta bardzo wysadzinowe
~  utel —  piasek gliniasty
mierozpadowy ~ prh, pyt piasz-czysty
— glina piasz- czysta,
glina, glina pylasta
= i warwowy
2 | Zawartost
Gastek %
£ 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<002 mm <3 od 3 do 10 > 10
3 | Kapilamosc
biema He, m <10 21,0 > 1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
- maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowiq nadmiar objetosci robdt ziemnych i za
zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedac nadmiarem objetosci
robét ziemnych, zostaty za zgoda Inspektora Nadzoru wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy
Z przeznaczeniem innym niz budowa nasypdw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca
Jest zobowiazany do dostarczenia rdwnowaznej objetosci gruntéw przydamych ze zroded wlasnych,
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypdw, powinny by¢ wywiezione przez

vkonawce na odklad. Zapewnienie terendw na odklad nalezy do obowiazkow Zamawiajacego, o ile nie
tego inaczej w kontrakcie. Inspektor Nadzoru moze nakazac pozostawienie na terenie
budowy gruntdw, ktorych czasowa nieprzydatnosé wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub
nadmierne;j wilgotnosci.
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3. SPRZET

3.1. Ogdéine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3.

3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig

korzystania z nastgpujacego sprzgtu do:

_ odspajania i wydobywania gruntdw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia
do hydromechanizadji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmodagi itp.),

- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, phyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybdr Srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetodci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu.
WydajnosC Srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu
stosowanego do urabiania | wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odleglosci transportu ponad wartodci zatwierdzone nie maze by podstawq
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwiekszone odleglosci nie
zostaly wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania robét :

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Doktadnos¢ wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowane] nie powinny
by¢ wieksze niz + 10 cm. Roinica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze
przekraczac + 1 cmi -3 cm.

Pochylenie skarp nie powinno réznic si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci

wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gliebokosé nierdwnosci na powierzchni skarp nie powinna
przekraczac 10 cm przy pomiarze {atq 3-metrowq, albo powinny by¢ speinione inne wymagania
dotyczace rownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Tablica 1. Czestotiwodé oraz zakres badaf i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwoét badan i pomiaréw
1 | Pomiar szerokoscikorpusu [ Pomiar taéma, szablonem, fata o diugoi 3 m i
Ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 | Pomiar szerokoici dna rowow Prostych, w punktach giownych luku, co 100 m na
S hukachoRz100mco SO0 mna hkachoR< 100 m
L3 | Pomiar rzednych powterzchni | Oraz w miejscach, kidre budza watpliwosci
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s pochylenia wyrazonego tangensem kata.

~ 6.2.5. Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu

27

Korpusu Ziemnego
{4 |Pomiar pochylenia skamp
5 | Pomiar rownosci powierzchni

7 [Pomiar spadku podhuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m
- | powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych

§ | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskainik zageszczenia okreska¢ dla kazdej ukoz'unnfj
3 warstwy lecz nie rzadziej nz raz na kazde 500 m
nasypu

- 6.2.1. Szerokoéé dna rowdw
' Szerokosc dna rowéw nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz = 5 em.

~ 6.2.2. Pochylenie skarp
_ Pochylenie skarp nie maze roznic sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci

o T SR T

2.4, Rownodé skarp
~ Nierdwnoici skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczac + 10 cm.

: Spadek podiuiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
~ niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych
~ projektowanych, wiekszych niz -3 em fub +1 cm.
~ 6.2.6. Zageszczenie gruntu
o Wskainik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z E
~ zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.
 6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
~ Wszystkie materialy nie spetniajace wymagai podanych w odpowiednich punktach specyfikaci,
- zostang odrzucone. Jesli materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to
- na polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymieni je na wladciwe, na wiasny koszt.
T Wszystkie roboty, ktére wykazujq wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 51 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
G Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze uznad wade za nie majaca
- Zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkoSC potracen za obnizong
L Q_BMIAR ROBOT
- 7.1. Ogéine zasady obmiaru robét
i Ogdine zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdine” pkt 7.
. 7.2. Obmiar robét ziemnych

~ Jednostka obmiarowa jest m* (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.
~ 8.0DBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdine” pkt 8.
' Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST i
Wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

~ . PODSTAWA PLATNOSCI

o Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
»goine” pkt 9.




9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ robdt ziemnych gruntach I-V kategorii obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robat,
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkiad, obejmujgce: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na Srodki transportowe,
transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,
zageszczenie gruntu,
zageszczenie powierzchni wykopu ,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie ,
wykonanie, 3 nastepnie rozebranie drog dojazdowych,
rekultywacjg terenu.

9.3. Ilos¢ jednostek obmiarowych:
Projektowana ilos¢ jednostek obmiarowych wynosi:

- roboty ziemne wykonane koparkami - 1510,58 m’

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Nomy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okredlenia. Symbole. Podziat i opis
gruntdw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntdw

3. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i
badania

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskainika piaskowego

-

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbiér robdt ziemnych dia drdg szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa Ogdine ustalenia
dotyczace podstawy ptatnoéa podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.

Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa podano w SST D-02.01.01, D-02.03.01 pkt 9.
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p-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) sa wyvimagania
dotyczace wykonania i odbioru horvia i zaggszczenia podloza dla tematu : remont ulicy

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacia techniczna (SST) jest wykorzystywana jako dokument przetargowy
przy Zlecaniu i realizacji robGt okreslonych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze) specyfikagi dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do wykonania dolnej warstwy podbudowa — nawierzchnia
bitumiczna.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i

~ definiclami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdline wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
' Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Og6ine wymagania dotyczace sprzetu

~ Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac sie
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
~ rowniarek lub spycharek uniwersainych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoru moze

dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
~ koparek z czerpakami profilowymi {przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub phyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu
podioza,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotyczace transportu materiatow podano w OST D-04.02.01, D-04.02.02, D-
04.03.01 pkt 4. '
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; NANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robét
Ogoine zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania | zageszczania podioza, jest mozliwe wylacznie za
2g0da Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie
ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny byc
weczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10
metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosd jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sq roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos$é nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposob wykonania musi byé
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w wyréwnanie pobocza lub odwieziony na
odkiad w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreSlonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed Przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
Zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly © o najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyZszy warunek nie jest spetniony i wystepujq zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podfoze na glebokod¢ zaakceptowang
przez Inspektora Nadzoru, dowieZ¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej
strefy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescié
warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia I, > 0,97.

Do profilowania podioza nalezy stosowac rowniarki. SCfQiY grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w sposdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podioza nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zageszczenia 1, > 0,97.

Wskaznik zageszczenia nalezy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [5).

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloie uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezry oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy
okredlic pierwotny i wtormy modul odksztalcenia podioza wedlug BN-64/8931-02 [3] Stosunek
wtomego i pierwotnego modulu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna byC réwna mlgotméc: optymalne] F4 s
tolerangja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa
W robotach | Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on
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Ebezpieczyc' podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny

gposod zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegio nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania

kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie

niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg
wykona on na wlasny koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Dgbine zasady kontroli jakosci robét
Ogoine zasady kontroli jakoéci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiardw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia

koryta i wyprofilowanego podtoza: |
a) szerokosc koryta, ~ 10 razy na 1 km,
b) réwnoi¢ poprzeczna ~10 razy na 1 km, |

¢) zagesxczenie, wilgotnosé — w 2 punktach na dziennej dziatce robocze),

6.2.2. Szeroko¥( koryta {profilowanego podioza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rdznic sie od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10cmi -5 cm.

6.2.3. RownosC koryta (profilowanego podioza)

Nierdwnosci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata zgodnie z _
norma BN-68/8931-04 [4].
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata. .
Nierownosci nie moga przekraczac 20 mm. !

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z toleranciq + 0,5%.

6.2.5. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie :
powinien by¢ mniejszy od podanego w pkt 5.4. |
Jedli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci moduidw
odksztaicenia, to wartoéé stosunku wtomego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych
2godnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.
Wilgotnosé w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu

podioza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujq wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci co najmniej 10
m, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
Warstwy jest niedopusf?czalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady cbmiaru robét
Ogine zasady obmiary robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 7.

!
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o 7'2’ Jeﬁmka obmiarowa
~ Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
g, ODBIOR ROBOT

i Ogdine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
A Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentaca projektowa, SST i wymaganiami

5 [;ﬁpektﬂfa Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangji wg punktu 6 daty
 wyniki pozytywne.
9, PODSTAWA PEATNOSCI
: 9',;; Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania
“ogBine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? koryta cbejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

= -~ zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub nasyp,

~ ~ profilowanie dna koryta lub podioza,
- zagRSICZENie,
- utrzymenie koryta lub podioza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badal laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacii techniczne;.

© 9.3. Projektowana iloé¢ jednostek obmiarowych
- Projektowana iloé¢ jednostek obmiarowych wynosi: 16992,86 m?
. 10, PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotncsci
3. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Qznaczanie modutu odksztatcenia

r nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie piyta
- BN-68/8331-04  Drogi samochodowe. Pomiar rdwnosd nawierzchni
LR planografem i tata

B 5.':' BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

o]




L6

D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot EST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotvczace wykonania i odbioru robat maqzamch z wykonaniem warstw bitumicznvch
nawierzchni dla tematu : remont ulicy :

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeqdtowa specyfikacia techniczna (SST) jest wykarzystywana iako dokument
przetargowy przy ziecaniu i realizaci robot okreslonych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych 2
wykonywaniem warstwy écieralne] 7 betonu asfaltowego.
Nawierzchnie z betanu asfaltowego moina wykonywac dia drog o kategorii ruchu od KR1
. do KR6 wg , Katalogu typowych konstrukcii nawierzchni podatnych | pofsztywnych”, IBDIM - 1997
' - [10] wa ponizszeqo zestawienia:

Poréwnanie klasyfikacji ruchu wedfug dotychczasowego
I nowego Katalogu

Katalog Typowych Konstrukcji Katalog Typowych Konstrukeji
l Jezdni Podatnych, 1983 Nawierzchni Podatnych i Pétsztywnych
l kategoria liczba osi kategoria liczba osi
; ruchu obliczeniowych ruchu obliczeniowych
: 100 kiN/pas/dobe 100 kN/pas/dobe
R (bardzo lekki) <4 KR1 <12
| Ra (lekki) 4+12
R3 (lekkosredni) 13+24 KR2 13+ 70
R4 (Sredni) 25+70
Rs (ciezki) 71 + 335 KR3 71+ 335
KR4 336+ 1000
Rs (bardzo cigzki) + >335 KRS 1001+ 2000 | |
® | KR6 >2 000

1.4. Okredienia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralineao o okreslonym
skladzie i uziarnieniu.

1.4.2, Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiedniz ilodcia asfalty,
wytworzona w okreslony sposob, speiniaiaca okreslone wymagania

143, Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa © uziarnieniy rdwnomiernie
stopniowanym, wozona | zageszczona.

14.4. Srodek adheryjny - substancia powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w cely
wigkszenia jeqo przyczepnodci do kruczywa,

1-._4-5. Podloze pod warstwe asfaitowa - powierzchnia przygotowana do ufozenia warstwy 27
Mieszanki mineraing-asfaltowe].

14.6. Asfalt upltynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

14.7, Emulsia asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie,

14,8, pozoctate okredlenia podstawowe s3 zgodne Z obowiazuja‘cvfn*, odpowiednimi polskimi
formami i z definiciams podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania oooine” pkt 1.4.




